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Raymarine Evolution EV-400 - autopilot

Cena 16 946,00 zt

Dostepnos¢ - Dostepny w ciagu 3 dni -
Numer katalogowy RT70162

Producent Raymarine

Opis produktu

Raymarine Evolution EV-400 - autopilot

Autopilot Raymarine Evolution EV-400 z p70R i ACU-400 (dla nap. Typ 2 i 3), przeznaczony dla wielkich jachtéw motorowych
Zestaw zawiera:

e Czujnik EV-1

¢ Jednostke kontrolng napedu autopilota ACU-400 (Actuator Control Unit)
¢ Jednostke kontrolng P70R

e Zestaw okablowania Evolution

¢ Jednostke zwrotu steru

Nie wymaga kalibracji!

tatwa w obstudze seria autopilotéw Evolution EV-400 eliminuje potrzebe skomplikowanej konfiguracji i kalibracji. Po
zainstalowaniu Evolution umozliwia tak tatwy start od razu po wigczeniu autopilota. Autopiloty Evolution dzieki inteligentnemu
czujnikowi EV automatycznie dopasowuja sie do srodowiska, w ktérym operujg i btyskawicznie przetwarzajg komendy tak, aby
zoptymalizowad sterowanie. W rezultacie autopilot utrzymuje doktadny kurs, niezaleznie od predkosci todzi czy warunkéw
panujacych na morzu. Wszystko odbywa sie bez jakiegokolwiek dostrajania ze strony uzytkownika.

Evolution AI™

Technologia Evolution to kulminacja doswiadczen Raymarine w dziedzinie autopilotéw i dziatéw badawczych firmy FLIR
System, ktéra w potaczeniu z zaawansowanag technologia kosmiczng zaowocowata nowa jakoscig w kontroli systemoéw
autopilota: za pomoca algorytméw Evolution Ai

Ten innowacyjny przetom w inteligencji autopilotéw pozwala autopilotom Evolution na obserwacje zmian w otoczeniu i stata
kalkulacje i dopasowanie sterowania dla uzyskania maksymalnej wydajnosci. Rezultatem jest precyzyjne i godne zaufania
utrzymywanie kursu, bez wzgledu na predkos$¢ jachtu czy warunki panujgce na morzu.

Czujnik EV

Centralnym punktem kazdego systemu Evolution jest czujnik EV, czyli 9-osiowy czujnik monitorujacy ruch jednostki we
wszystkich trzech wymiarach. Element ten tgczy zaawansowane czujniki pétprzewodnikowe z procesorem autopilota Evolution
w pojedynczej i tatwej do zamontowania obudowie

Zamontuj czujnik EV nad lub pod poktadem, odporna obudowa jest w petni szczelna i zbudowana wg standardéw
wodoodpornosci i zanurzalnos$ci IPX6 i IPX7.

Giéwne zalety czujnika EV

¢ Precyzyjne monitorowanie kursu (pozycji), stabilnosci jednostki na falach, kotysania i odchylenia, pozwala autopilotowi
dostosowywac sie wraz ze zmianami warunkéw panujacych na morzu i zmiang dynamiki jachtu.

Elastyczne opcje montazu - montaz nad lub pod poktadem.

tatwe podtaczenie przez SeaTalk™ do jednostki kontrolnej i ACU.

Technologia pétprzewodnikowego czujnika dostarcza dynamicznej doktadnosci do 2 stopni we wszystkich warunkach.
Auto-kompensacja dla pdl magnetycznych na pokfadzie i niezawodne wskazanie kursu na wysokich szerokosciach
poétnocnych i potudniowych.
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e Szybkie i niezawodne dane o kursie dla MARPA, naktadki radaru/mapa i réznych trybéw kursu w wielofunkcyjnych
wskaznikach Raymarine.

Jednostka kontrolna napedu autopilota (ACU)

Odporna Jednostka kontrolna napedu autopilota ACU (Actuator Control Unit) dostarcza niezawodnego zasilania napedu
autopilota i takze zapewnia zasilanie dla szyny SeaTalk". Wybierz ACU, ktore pasuje do twojego systemu sterowania.

Wspierane napedy

ACU-200 Dla napedéw Raymarine  Typu 1
hydraulicznego, linearnego i wirnikowego
mechanicznego

ACU-300 Dla systeméw sterowania solenoid i stale
pracujacych pomp hydraulicznych
Raymarine

ACU-400 Dla napedéw Raymarine Typu 2 i 3
hydraulicznych, linearych i wirnikowych

mechanicznych

EV-1 Systemy z napedami Raymarine

EV-1 przeznaczony jest dla systeméw autopilota Evolution mechanicznych i hydraulicznych. Sie¢ SeaTalk™ pozwala na
podtaczenie pojedynczym kablem dla zasilania i danych do Evolution ACU (actuator control unit) i rozszerzonych sieci
SeaTalk" i NMEA2000.

Jednostki kontrolne autopilota p70 i p70R

Uzupetnieniem systemu autopilota Evolution jest jednostka kontrolne autopilota p70 lub p70R. p70 i p70R charakteryzuja sie
zywymi kolorami wyswietlaczy i s obstugiwane przez intuicyjny interfejs uzytkownika Raymarine LightHouse.

LightHouse organizuje wszystkie opcje w prostych strukturach menu, a szybki proces konfiguracji Evolution pozwali na jego
uruchomienie w kilka minut.

Przeznaczony dla jachtéw zaglowych, the p70 oferuje proste 1 i 10 stopniowe zmiany kursu przy pomocy przyciskéw.

p70R zawiera pokretto kontrolne dla uzytkownikéw todzi motorowych. Uzyj pokretta do obstugi menu i zmiany kursu, lub do
aktywowania trybu sterowania motorem i sterowania recznego bezposrednio z p70R.

Zestaw okablowania Evolution

* 1 x SeaTalk" kabel zasilania (0.4m)

e 1 x SeaTalk" kabel gtéwny (Backbone)(5m)
e 1 x SeaTalk" kabel Spur (0.4m)

* 1 x SeaTalk" 5-drozny blok potaczeniowy

e 2 x SeaTalk" potgczenie T-piece

e 2 x SeaTalk" Terminator

Specyfikacja techniczna

EV-1 Czujnik
Nominalne napiecie zasilania (w woltach DC) 12 wolt systemy DC
Zakres napiec pracy (wolty DC) 10.8 - 15.6 woltéw DC
Pobér pradu 30 mA
SeaTalk" LEN 1
Czujniki 3-osiowy cyfrowy
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Potgczenia danych

|| SeaTalk", NMEA 2000 DeviceNet

Temperatury pracy

-20°C do +55°C

Temperatury przechowywania

-30°C do +70¢°C

Wilgotnos$¢ wzgledna

max 93%

Oszacowanie wodoodpornosci

IPX 6

Wymiary 140mm Srednica, 35mm gtebokos¢ (wliczajac
obudowe montazowa), 95mm gtebokosé
(wliczajac uchwyt scienny)

Waga 0.29 kg (0.64 Ibs)

Zgodnos¢ EMC

Europa: 2004/108/EC, Australia i Nowa
Zelandia

ACU-400

Prad wyjsciowy napedu

Max ciagty 30 Amp

Przytacze sprzegta

Do 4 A ciagle przy 12 V na 12 V systemach, do
4 A ciggle przy 24 V na 24 V systemach, do 4 A
ciggle przy 12 V na 24 V systemach

Potaczenia

Czujnik wychylenia steru, przetacznik uspienia,
zasilanie, silnik napedu, sprzegto napedu,
Uziemienie, Cyfrowe wejscie / wyjscie (DIO)

Nominalne napiecie zasilania

12 lub 24 wolty DC

Zakres napiecia pracy

10.8 do 31.2 woltéw DC

Pobdr pradu (w trybie czuwania "standby")
gtéwny zasilacz

300 mA (12/24 woltéw DC)

Pobér pradu (w trybie czuwania "standby")
zasilanie SeaTalk™

Brak zasilania do SeaTalk"?

SeaTalk™ LEN

N/A

Wyjsécie mocy SeaTalk™

3 A przyt 12 V (fochrona bezpiecznika przy 3 A)

Oszacowanie wodoodpornosci

Odpornos¢ na skroplenie

Wymiary Szer. x Wys. x Gteb.

285 mm x 211.5 mm x 64.5 mm

Waga 2.2kg
Jednostka kontrolna autopilota p70R
Napiecie nominalne (wolty DC) 12 wolt DC

Zakres napiecia (wolty DC)

9 - 16 woltéw DC

Rozmiar ekranu

3.5" TFT LCD 320 x 240 pikseli

Kolory

16 bitéw kolor (64 tys. koloréw)

Jasnos$¢ LCD

700 cd/min?

Pobér pradu

69 MA bez oSwietlenia; 134 mA 100%
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| | iluminacja

Potgczenia SeaTalk" (x2) i kompatybilne z SeaTalkl

Temperatury pracy -25°2C do +55°C

Temperatura przechowywania -30°C do +70°C

Wilgotnos¢ wzgledna 93% max

Wodoodpornos¢ IPX 6

Zgodnosé Europa 2004 /108 /EC Australia i Nowa
Zelandia C-Tick, Level 2
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